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Detection automatisee des risques

ergonomiques sur les bateaux de peche

au homard
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Problematique

Risque éleve

Plus de 60 % des pécheurs rapportent
souffrir de douleurs musculosquelettiques

Contexte contraignant

Postures difficiles, gestes répétitifs et
environnement instable

Evaluation non spécifique

Méthodes basées sur I'observation humaine,
sources d’erreurs

Besoin identifiée

Systeme automatique d’'analyse posturale en
conditions réelles
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(® Développer un systéme automatisé d'analyse ergonomique pour détecter et évaluer les postures a risque chez les

pécheurs de homard.

01 02
Extraction des points cles du corps Calcul des angles biomecaniques
03 04

Attribution des scores ergonomiques (OWAS) Comparaison avec les annotations manuelles
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Resultats

Modele retenu : HRNet W32 Bonne usabilité des articulations et

N W &y coherence anatomique globale Distribution des catégories OWAS (automatique vs manuel)
" & ¢ Catégorie OWAS
Membre inf 81.53 ACT
Membre sup 93.6
Tronc 97.1
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Conclusion et Perspectives

Apports du projet

Faisabilite
demontree

Analyse ergonomique
automatisée fiable en
conditions réelles

Estimation de
pose robuste

Estimation de pose
robuste et cohérente pour

ce contexte exigea nt

Limites et Perspectives

Sous-estimation des postures a risque élevé (AC3-AC4)
Amélioration de |la détection et de I'estimation de la charge

Enrichissement et diversification des annotations manuelles
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